
 

  

   סולאריים: םלקראת מסחור הרובוט ליקוי פאלי 'ררייג בליידהתקדמות חשובה ל

באתר מסחרי הכולל מערכת  PLECOשל מערכת יסוי מוצלח  הושלם

  סולארית פעילה על גבי ביין במרכז הארץ
  

המפתחת ) (ת"א: בלרןרייג'ר,  הארגיה הירוקה, בליידהטכולוגיה וחברת  - 2021באוגוסט  12רמת אפעל, 

יצול מירבי של  המיועדות לאפשר מערכות רובוטיות יידות, מוהלות בען, ליקוי ויטור פאלים סולאריים

מודיעה היום על יסוי מוצלח  הסולאריים הפאלים באמצעות הפקת החשמל ושימוש מיטבי בארגית השמש

  .PLECOהרובוט  –במערכת יקוי הפאלים הסולאריים 

  

-ערך במסגרת יסויי ביטא של החברה, הודגמה לראשוה פעילות הדגם המעודכן של רובוט ה ביסוי, אשר

PLECO .יסויים דומיםת החברה להמשיך ביקוי ובכווועה והרובוט הציג בהצלחה יכולות ת .  

  

יעיל ותועה "או שמחים שהמערכת עמדה בציפיות שלו וביצעה יקוי ציין:  אסף פרידלר, מכ"ל בלייד רייג'ר

טובה על גבי פאלים באתר מסחרי ופעיל. אחו ממשיכים לקדם יסויים ותהליכי הדסה לקראת תחילת ייצור 

 ללקוחות ברחבי העולם". PLECO-ומכירות פיילוט ולאחריהן מכירות מסחריות של רובוט ה

  

קווי מוצר אשר ככל שפיתוחם יושלם בהצלחה  יאפשרו את יקיון  הפאלים הסולאריים  3מפתחת  בלייד רייג׳ר

 ועימו יאפשרו ייצור חשמל בצורה מיטבית:

 רובוט ה-PLECO יםת ופועל ללא מים בגגות ומתקטע ע על ידי סוללהומי, המוייד ואוטו רובוט ,

ם הרובוט מערכת איסוף ויהול תוים ויכולות יטור מסחריים. מעבר ליכולות היקוי, החברה מפתחת ע

וזיהוי תקלות ולכלוך. תוים אלה יאפשרו , בשילוב עם תוי המיקום של הרובוט,  מיפוי דיאמי איכותי 

  של רמת היקיון, תקלות בפאלים, לכלוך קשה להסרה ועוד. 

 ה3 מערכת המכוP יטור של צוות רובוטים באתר בודדיהול ויטור מצב המשימה של כל רובוט,, ל כולל , 

מיועדת לייעל ולטייב  3P-המלצה לחלוקת משימות בין רובוטים שוים, דיווח על מצב סוללה ועוד. מערכת ה

מצויה, בשלבי פיתוח   3Pאת השימוש במספר רובוטים במקביל באתר של פאלים סולאריים. מערכת

 ראשוי. 

 רובוט ה-PLOVER ,ה- PLOVER  ים בהם הגישהו רובוט רחפן המיועד לשוק מערכות העקיבה ובמתקה

לפאלים קשה. הוא מיועד גם להטסה ע"י מפעיל וגם ככלי אוטוומי הוא מצוי בשלב המחקר ופיתוח, וככל 

יוכל  לחות בזהירות על גבי שורות פאלים סולאריים, להתחיל  PLOVER -שפיתוחו יסתיים בהצלחה ה

  יון, ובסיומו לחזור בחזרה אל עמדת השיגור.את תהליך היק
  

  



 

  אודות בליידרייג׳ר:

אילן -ידי הון הטבע, אסף פרידלר, פרופסור גל קמיקא מאויברסיטת בר-על 2015בליידרייג׳ר הוקמה בדצמבר 

ומהמובילים בעולם בתחום הרובוטיקה והביה המלאכותית, וחברת הרובוטיקה קוגיטים. החברה מפתחת 

וולטאיים. אחד האתגרים המשמעותיים בהפקת -טכולוגיה ייחודית ליקוי ויטור מתקים סולאריים פוטו

חשמל מפאלים סולאריים הוא צילות הפקת החשמל מהפאלים ביחס לכמות השמש שאותם פאלים קולטים. 

צור החשמל מהם. עם להגברת צילות הפקת החשמל משמעויות כלכליות בוגע לכדאיות של התקתם והיקף יי

המוצר . האתגר הזה מתמודדת החברה על ידי קיון הפאלים בעזרת הרובוטים האוטוומיים שהיא מפתחת

ידי סוללה טעת ומקה ללא מים את שורות -, המוע עלPLECO-הראשון שמפתחת החברה הוא רובוט ה

ס"מ, ולכסות שטח  -10ומי ע על גבי השורות, יכול לחצות מרווחים של כוהפאלים הסולארים. הרובוט האוט

מ"ר בכל טעיה. הייחודיות שלו היא בשירותי הביה המלאכותית המאפשרים יטור תקלות, מיפוי  3,200של כ 

 IoTהפאלים ומתן פלט אודות היקיון, כמו כן, הרובוט, ככל שפיתוחו יסתיים בהצלחה מיועד לשמש כיחידת 

 , מגובה בשירות מבוסס ען לשיפור התחזוקה של השדות הסולאריים. 

  

 


